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1. паспорт ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

Основы промышленной робототехники
1.1. Область применения программы

Рабочая программа учебной дисциплины является частью ППКРС (вариативная часть) и предназначена для изучения дисциплины «Основы промышленной робототехники» при подготовке квалифицированных рабочих и служащих, в соответствии с ФГОС СПО по профессии 15.01.30 Слесарь на базе среднего (полного) образования.

1.2. Место дисциплины в структуре основной профессиональной образовательной программы
     Согласно Федеральному государственному образовательному стандарту по профессии дисциплина «Основы промышленной робототехники» относится к группе общепрофессиональных дисциплин.

1.3. Цели и задачи дисциплины – требования к результатам освоения дисциплины
В результате освоения дисциплины обучающийся должен 

уметь:

- осуществлять поиск информации, необходимой для эффективного выполнения профессиональных задач; 

- использовать информационно-коммуникационные технологии в профессиональной деятельности
В результате освоения дисциплины обучающийся должен 
знать:

-  сведения о типаже промышленных роботов в соответствии с их назначением;

- сведения о рабочих органах, функциональных узлах и системах управления;

- сформировать знания о типовых применениях промышленных роботов в различных производственных системах;

- сформировать знания о социально-экономическом значении роботизации.
1.4. Количество часов на освоение программы дисциплины:

максимальной учебной нагрузки обучающегося 69 часов, в том числе:

обязательной аудиторной учебной нагрузки обучающегося 46 часов;
самостоятельной работы обучающегося 23 часа
2. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ
2.1. Объем учебной дисциплины и виды учебной работы
	Вид учебной работы
	Объем часов

	Максимальная учебная нагрузка (всего)
	69

	Обязательная аудиторная учебная нагрузка (всего) 
	46

	в том числе:
	

	     практические занятия
	2

	     контрольные работы
	1

	     
	

	Самостоятельная работа обучающегося (всего)
	23

	в том числе:
	

	    тематика внеаудиторной самостоятельной работы
	23

	
	

	Итоговая аттестация в форме дифференцированного зачёта     


	1


2.2.  Тематический план и содержание учебной дисциплины Основы промышленной робототехники
	Наименование разделов и тем
	Содержание учебного материала, лабораторные и практические работы, самостоятельная работа обучающихся, курсовая работ (проект) (если предусмотрены)
	Объем часов
	Уровень освоения

	1
	2
	3
	4

	Раздел 1. Системы управления, технологические комплексы. 
	
	40
	

	Тема 1.1. История развития робототехники.
	Содержание учебного материала
	1
	

	
	История развития робототехники. Предыстория робототехники. Возникновение и развитие современной робототехники. Развитие отечественной робототехники. Социально-экономическое значение робототехники.
	
	2

	
	
	
	

	Тема 1. 2. Управление средствами робототехники человеком-оператором.
	Содержание учебного материала
	8
	

	
	Человеко-машинные системы. Классификация системы управления средствами робототехники человеком-оператором. Системы командного управления. Системы копирующего управления манипулятором. Системы управления с задающей рукояткой. Системы супервизорного и интерактивного управления. Особенности управления человеком-оператором средствами передвижения.
	8
	2

	
	
	
	

	
	Самостоятельная работа обучающихся 
1. Самостоятельная проработка конспектов занятий «Развитие отечественной робототехники. Социально-экономическое значение робототехники».
2. Составление классификации систем командного управления.

3. Работа с конспектом «Системы супервизорного и интерактивного управления».

	5
	3

	Тема 1. 3. Применение средств робототехники в промышленности.
	Содержание учебного материала
	10
	2

	
	Классификация технологических комплексов с применением роботов. Компоновки технологических комплексов с роботами. Управление технологическими комплексами. Этапы проектирования технологических комплексов. Особенности роботизации технологических комплексов в действующих производствах. Гибкие производственные системы.
	8
	

	
	Практические занятия
	2
	3

	
	1. Область применения технологических  комплексов с роботами.
	
	

	Тема 1.4. Применение промышленных роботов на основных технологических операциях.
	Содержание учебного материала


	8
	2

	
	Классификация технологических комплексов с роботами на основных технологических операциях. Сборочные робототехнические комплексы. Сварочные робототехнические комплексы. Робототехнические комплексы для нанесения покрытий
Самостоятельная работа обучающихся 
1. Самостоятельная проработка конспекта «Классификация технологических комплексов с применением роботов. Компоновки технологических комплексов с роботами».
2.. Составление таблицы «Классификация технологических комплексов».

3. Реферат  «Сборочные робототехнические комплексы».
	8
5
	3

	Тема 1.5. Применение промышленных роботов при вспомогательных операциях.
	Содержание учебного материала
	13
	2

	
	Применение промышленных роботов при вспомогательных операциях. Классификация роботизированных технологических комплексов. Роботизированные технологические комплексы механообработки. Роботизированные технологические комплексы холодной штамповки. Роботизированные технологические комплексы в кузнечно-штамповочном производстве. Роботизированные технологические комплексы литья под давлением.
Самостоятельная работа обучающихся 

1. Работа с конспектом лекции «Классификация роботизированных технологических комплексов».

2. Реферат «Роботизированные технологические комплексы механообработки». 

3. Реферат «Роботизированные технологические комплексы холодной штамповки». 

4. Доклад «Роботизированные технологические комплексы в кузнечно-штамповочном производстве».
	13
7
	3

	Раздел 2. Средства робототехники в не машиностроительных отраслях
	
	6
	2

	Тема 2.1. Применение средств робототехники в не машиностроительных и непромышленных отраслях 
	Содержание учебного материала
	3
	

	
	Особенности применения средств робототехники в не машиностроительных и непромышленных отраслях. Робототехника в не машиностроительных отраслях промышленности. Робототехника в непромышленных отраслях.
	3
	2

	Тема 2.2. Экстремальная робототехника.
	Содержание учебного материала
	3
	2
3

	
	Экстремальная робототехника. Экстремальная робототехника в промышленности. Космическая робототехника. Подводные роботы. Военная робототехника. Микроробототехника. 
Дифференцированный зачёт
	2
1
	

	
	Самостоятельная работа обучающихся 
1. Работа с конспектом лекции «Робототехника в непромышленных отраслях».

2. Доклад «Экстремальная робототехника»


	6
	

	Всего:
	
	

	
	46
	

	
	
	


3. условия реализации программы дисциплины

3.1. Требования к минимальному материально-техническому обеспечению
Реализация программы дисциплины требует наличия учебного кабинета «Основ слесарных, сборочных и ремонтных работ»
Оборудование учебного кабинета: 
- посадочные места по количеству обучающихся;
- рабочее место преподавателя;

- комплект учебно-наглядных пособий;
- комплект учебно-наглядных пособий «Слесарно-сборочные работы»
Технические средства обучения: 
- компьютер с лицензионным программным обеспечением и мультимедиапроектор.
3.2. Информационное обеспечение обучения

Перечень рекомендуемых учебных изданий, Интернет-ресурсов, дополнительной литературы

Основные источники:

1. Бабич А.В., Баранов А.Г., Калабин И.В. и др. Промышленная робототехника: Под редакцией Шифрина Я.А. – М.: Машиностроение, 2012.
Дополнительные источники:
1. Богатырев А.Н. Электрорадиотехника. Учебник  общеобразовательных учреждений. М.: Просвещение, 2012.

2. Гордин А.Б. Занимательная кибернетика. – М.: Радио и связь, 2012.

3. Громов СВ., Родина Н.А. Физика,  учебник – М.: Дрофа, 2012.

4. Громов СВ., Родина Н.А. Физика,  учебник  – М.: Дрофа, 2012.

5. Скотт Питер. Промышленные роботы – переворот в производстве. – М.: Экономика, 2013.

6. Ф. К., Гансалес Ф., Лик К. Робототехника: Перевод с англ. – М. Мир, 2010.

7. Шахинпур М. Курс робототехники: Пер. с англ. – М.; Мир, 2012.

8. Юревич Ю.Е. Основы робототехники. Учебное пособие. СП: БВХ-Петербург, 2011.
4. Контроль и оценка результатов освоения Дисциплины

Контроль и оценка результатов освоения дисциплины осуществляется преподавателем в процессе проведения практических занятий и лабораторных работ, тестирования, а также выполнения обучающимися индивидуальных заданий, проектов, исследований.

	Результаты обучения
(освоенные умения, усвоенные знания)
	Формы и методы контроля и оценки результатов обучения 

	Умения:
	

	Осуществлять поиск информации, необходимой для эффективного выполнения профессиональных задач. Использовать информационно-коммуникационные технологии в профессиональной деятельности
	Практические занятия, экспертное наблюдение за ходом практической работы, анализ и оценка контрольной работы

	Знания:
	

	систематизировать сведения о типаже промышленных роботов в соответствии с их назначением;
	Тестирование, фронтальный опрос практические занятия, оценка выполнения внеаудиторной самостоятельной работы

	систематизировать сведения о рабочих органах, функциональных узлах и системах управления
	Тестирование, фронтальный опрос практические занятия, оценка выполнения внеаудиторной самостоятельной работы

	сформировать знания о типовых применениях промышленных роботов в различных производственных системах.
	Тестирование, фронтальный опрос практические занятия, оценка выполнения внеаудиторной самостоятельной работы

	сформировать знания о социально-экономическом значении роботизации. 
	Тестирование, фронтальный опрос практические занятия, оценка выполнения внеаудиторной самостоятельной работы
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